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Genie Z-45 XC

Technische Daten Arbeitsdiagramm Z-45 XC
o

SO
Arbeitshihe ma. 15,86m .zt
Plattformhdhe max. 13,B6m 451t
Seitliche Reichweite max, 7.55m e
Ubergreifende Hihe max. 744m ot
() Plattformkinge 0,76m
O Plattformbreite 1,83m o
O Hahe - eingefahren 2,25m st
() Lange - eingefahran 6,65m am
3 Breite 2.29m 5T
@ Radstand 203m e
(@ Bodenfreiheit — Mitte 0,37m mn
Leistung S
Tragfdhigkeit - unbegrenzt 300k mrt
Tragfahigkeit — begrenzt 454k a0sm
Plattform-Schwenkbereich 160° STt
Linge Korbarm 1,52m lazm
Vertikaler Korbarm-Schwenkbereich 133° ont
Dberwagen-Schwenkbereich 355° o
Seitlicher Uberhang Ocm 1-;; 1r‘|t
Fahrgeschwindigkeit — eingefahren® 7,24km/h Tuom sm oom Sm f0M 1SR 200 SM 30N
Fahrgeschwindigkeit — angehoben, ausgafahren 0,98km/h T EmAR LR Smmoasm o EimoEm o aun
Steigfahigkeit — eingefahren® 45%
Neigungssensor-Aktivierung (Lingsachse/Querachse) 4 5°/45°
Wenderadius — innen/aufen 1,68 m/4.50m
Reifen (schaumgefail) 315/55 D20
Antrieb/Energle
Antrighsart Diesal
Notbedienung 12V DG
Hydrauliktankinhalt B3L
Kraftstofftankinhalt B4L
Gewichie® und Bodenlast®®
Eigengewichi TA4H ko
Reifenkomtakidnick 552 kPa
Bodenlast (Reifen) 11,08 kPa
Schall- & Vibrationspegel
Gerausch-Schalldruckpegel (Boden) B87dBA
Gerausch-rSchalldruckpegel (Plattform) B82dBA

Vibrationen 2,5mist




